Relative Magnetisierungs—Kenniinie &/dy=f(Ie/Ien)
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Wicklungsschema einer vierpoligen Gleichstrommaschine mit einer Schieifenwicklung

2p = 4 Anzahl der Pole

2a = 4 Anzahl der parallen Zweige

Aligemein gilt fiir die Anzohl_der parallelgeschalteten Zweige:

2a = 2p fiir die Schleifenwicklung

2a = 2 fiir die Wellenwicklung

Ankerwicklung und Kommutator ‘einer Gleichstrommaschine
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Aufbau und Ersatzschaltbild der Gleichstrom—Maschine

GMOOTi

30.9.03




Neutrale Zone

u = Unterlage

1u/70

o = Oberlage
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Ankerwicklung und Kommutator einer Gleichstrommaschine




Rotierende Leiterschieife im homogenen Magnetfeld
In Leiterschleife wird eine Wechselspannung induziert.

Wechselspannung wird von Kommutator gleichgerichtet.

Gleichstrommaschine mit geblechtem Anker und ausge—

prdgten Polschuhen.
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o () =BA coswt

u(t) =—12£9= BA sin wt

dt

(Erzeuger—2Zghlipfeilsystem)
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Spannungserzeugung
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Anker-Stellbereich
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Feld~-Stellbereich

Anker— und Feldstellbereich
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